Uchwata Nr 12/2018/11
Senatu Politechniki Lubelskiej
z dnia 15 marca 2018 r.

w sprawie okreslenia efektow ksztatcenia
dla studiéw pierwszego stopnia na kierunku
robotyzacja proceséow wytworczych o profilu ogélnoakademickim
prowadzonych przez Wydziat Mechaniczny

Na podstawie art. 11 ust. 1 Ustawy z dnia 27 lipca 2005 r. Prawo
o szkolnictwie wyzszym (t.j. Dz. U. z 2017 r. poz. 2183, z p6zn. zm.) oraz § 27
ust. 2 pkt 4 Statutu Politechniki Lubelskiej Senat uchwala, co nastepuje:

§1.

Senat Politechniki Lubelskiej okresla efekty ksztalcenia dla studiow
pierwszego stopnia na kierunku robotyzacja proceséw wytwoérezych o profilu
ogo6lnoakademickim prowadzonych przez Wydzial Mechaniczny, stanowiace
zalacznik do niniejszej Uchwaly.

§2.

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podpisania przez rektora
Politechniki Lubelskie;.

Przewodniczacy
Sena Polltechmkl Lubelsk1e]

Prof. dr hab. mkz/(ﬂlotr Kacejk



Zatgcznik

do Uchwaty Nr 12/2018/11
Senatu Politechniki Lubelskiej
z dnia 15 marca 2018 r.

1. Ogoblna charakterystyka prowadzonych studiéw:

a)
b)
<)
d)
e)
)

8)

h)

Nazwa kierunku studiow:
robotyzacja proceséw wytworczych.

Poziom ksztalcenia:
studia pierwszego stopnia.

Profil ksztalcenia:
ogolnoakademicki.

Forma studiow:
studia stacjonarne.

Tytul zawodowy uzyskiwany przez absolwenta:
inzynier.

Obszar ksztalcenia:

obszar nauk technicznych.

Dziedzina i dyscyplina naukowa:
dziedzina nauk technicznych w zakresie dyscyplin naukowych:,
budowa i eksploatacja maszyn, mechanika, automatyka i robotyka.

Réznice w stosunku do innych programéw o podobnie
zdefiniowanych celach i efektach ksztalcenia prowadzonych
w Uczelni:

W Politechnice Lubelskiej nie s3 prowadzone kierunki studiow
o podobnych celach i efektach ksztalcenia.

Niewielkie podobieristwa wybranych efektéw wystepuja dla
kierunkéw: mechanika i budowa maszyn, mechatronika oraz
inzynieria produkgji. Studenci tych kierunkéw zdobywaja wiedze
miedzy innymi z zakresu budowy maszyn, urzadzen sterujacych oraz
technologii wytwarzania. W odréznieniu od wyzej wymienionych
kierunkéw, celem ksztalcenia studentéw kierunku robotyzacja
procesOw wytworczych jest przygotowanie absolwenta posiadajacego
wiedze i umiejetnosci pozwalajace na przeprowadzenie automatyzacji
i robotyzacji proceséw wytwoérezych takich, ktére juz funkcjonuja lub
sa planowane do wdrozenia w przedsiebiorstwie.



2. Opis sylwetki absolwenta studiéw obejmujacy: ogdlne cele ksztalcenia
oraz mozliwosci zatrudnienia (typowe miejsca pracy) ikontynuacji
ksztalcenia przez absolwentow studiow:

Celem ksztalcenia na kierunku robotyzacja proceséw wytworczych
jest przygotowanie absolwenta do pracy w przedsiebiorstwach
produkcyjnych i ustugowych, w ktérych wykorzystywane sa roboty
przemyslowe oraz w tych, ktére posiadaja lub planuja wdrozy¢
zautomatyzowane linie produkcyjne, stanowiska montazowe, systemy
transportu itp.

Absolwent kierunku robotyzacja proceséw wytwoérczych ma wiedze
z zakresu automatyzacji proceséw wytwoérczych, mechaniki i budowy
maszyn. Posiada takze podstawowa wiedze z zakresu wybranych
technologii wytwarzania. Jest przygotowany do analizy i rozwigzywania
probleméw techniczno-organizacyjnych zwigzanych z projektowaniem,
wdrazaniem i  uzytkowaniem = zautomatyzowanych  proceséw
wytworczych (np. zrobotyzowanych stanowisk i gniazd wytworczych,
linii produkcyjnych, montazowych i transportowych). Absolwent potrafi
korzysta¢ z nowoczesnej aparatury kontrolno-pomiarowej i oprogramo-
wania inzynierskiego, potrafi programowacé roboty przemystowe
i urzadzenia sterujace. Jest przygotowany do samodzielnego, tworczego
rozwigzywania interdyscyplinarnych probleméw z zakresu automatyzacji
i robotyzacji proceséw, a takze do uczestnictwa w zespolach badawczych.

Typowe stanowiska pracy dla absolwenta kierunku robotyzacja
procesOw wytworczych to:
inzynier/specjalista ds. produkcji,

Inzynier procesu,

specjalista ds. wdrozen,

inzynier konstruktor,

specjalista ds. obslugi i serwisowania urzadzenn automatyki

przemystowej,

projektant zautomatyzowanych systeméw wytwoérczych,

specjalista ds. utrzymania ruchu,

specjalista ds. systemow transportu bliskiego i miedzyoperacyjnego,

konsultant ds. wdrozen zautomatyzowanych systeméw do produkcji

rolnej,

10. konsultant ds. wdrozefi zautomatyzowanych systeméw do produkcji
maloseryjne;j.

Po ukoniczeniu studiéw pierwszego stopnia na kierunku robotyzacja
proceséw wytworczych absolwent jest przygotowany do kontynuowania
studiow drugiego stopnia na kierunkach: robotyzacja proceséw
wytworczych, mechanika i budowa maszyn, inzynieria produkcji oraz
kierunkach pokrewnych.
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3. Efekty ksztalcenia

a). Tabela 1. Efekty ksztalcenia dla kierunku studiéw I stopnia:

Opis efektéw ksztalcenia dla kierunku: Robotyzacja procesow

wytworczych
Poziom . .
Kksztalcenia: studia I stopnia
Profil . . 1
Kksztalcenia: ogodlnoakademicki
Osoba posiadajaca kwalifikacje I stopnia:
Wiedza
Ma wiedze z zakresu automatyzacji proceséw przemystowych
RPW1A_WO01 |obejmujaca zagadnienia techniczne, organizacyjne
i ekonomiczne
Ma wiedze z matematyki i fizyki niezbedna do opisu
RPW1A_WO02 |probleméw inzynierskich w zakresie mechaniki, budowy
i eksploatacji maszyn oraz automatyki i robotyki
RPWI1A W03 Ma wiedze z zakresu teorii al/gorytm()w niezbedna do opisu
procedur w procesach wytworczych
RPW1A W04 Ma Wiedge.w Zak%'esie mechaniki klasycznej
i mechaniki technicznej
Ma wiedze w zakresie zmienno$ci wlasnosci mechanicznych
RPW1A_WO05 |i trwalosci materiatow stosowanych w konstrukcjach robotéw
przemystowych
Ma wiedze z zakresu matematyki i fizyki, niezbedna do
RPW1A_WO06 |zrozumienia zasad dziatania typowych uktadéw sterowania
stosowanych w robotyce i automatyce przemystowej
RPW1A W07 Ma wiedze w zakresie m-e‘tod pomi.arowych wyquzystywanych
w systemach automatyki i robotyki przemystowej
Ma zaawansowang wiedze z zakresu metod obliczeniowych
RPW1A W08 ! ich z'astosowama do analizy i rozwigzywania problemqw
technicznych z zakresu mechaniki, budowy i eksploatacji
maszyn, automatyki i robotyki
RPWI1A_W09|Ma wiedze z zakresu teorii sterowania
RPW1A_ W10 |Ma wiedze z zakresu napedéw stosowanych w maszynach,
robotach oraz urzadzeniach technologicznych
Ma wiedze z zakresu budowy, programowania i zastosowania
RPW1A_WI11 |przemystowych programowalnych uktad6w sterowania oraz

inteligentnych moduléw pomiarowych




RPW1A_W12

Ma wiedze z zakresu mechaniki i inzynierii mechanicznej
niezbedna do projektowania robotéw przemystowych i ich
osprzetu oraz czesci maszyn

RPW1A_W13

Ma wiedze z zakresu metod pomiaru wielkosci geometrycznych
i zasad tolerowania elementéw maszyn

RPW1A_W14

Zna ogodlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci

RPW1A_W15

Zna podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wlasnosci
przemystowej i prawa autorskiego

RPW1A_W16

Ma wiedze z zakresu badan operacyjnych, niezbedna do
planowania i oceny wydajnosci zrobotyzowanych procesow
wytworczych

RPW1A_W17

Ma wiedze z zakresu problematyki rozwoju, cyklu zycia
i recyklingu systeméw wytworczych

RPW1A_W18

Ma wiedze z zakresu technologii wytwarzania i proces6w
wytworczych, szczegdlnie w branzach przemystowych
o wysokim stopniu robotyzacji

RPW1A_W19

Zna normy okres$lajace zasady tworzenia dokumentacji
technicznej maszyn i urzadzen

Umiejetnosci

RPW1A_UO01

Potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania
istniejacych rozwiazan technicznych z dziedziny mechaniki,
budowy i eksploatacji maszyn i oceni¢ te rozwigzania pod
wzgledem uzytkowym i ekonomicznym

RPW1A_U02

Potrafi komunikowac sie, postugujac sie adekwatna,
specjalistyczng terminologia, w tym bra¢ udziat w dyskusji,
przedstawiac i ocenia¢ rézne opinie i stanowiska

RPW1A_UO03

Potrafi wykona¢ typowa dokumentacje projektowa z dziedziny
mechaniki, budowy maszyn, automatyzacji i robotyzacji,
uzywajac odpowiednio dobranych metod i narzedzi

RPW1A_U04

Postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego
Systemu Opisu Ksztalcenia Jezykowego

RPW1A_U05

Potrafi samodzielnie planowac i realizowac wlasne uczenie sie
przez cale zycie

RPW1A_U06

Potrafi wykorzystywac posiadang wiedze do formutowania
i rozwigzywania zlozonych probleméw inzynierskich z zakresu
automatyzacji i robotyzacji proceséw

RPW1A_U07

Potrafi wykorzystywaé posiadang wiedze do modelowania




i komputerowego symulowania procesow wytwoérczych, w tym
rowniez stosujac zaawansowane techniki informacyjno-
komunikacyjne (ICT)

RPW1A_UO08

Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ pomiary oraz
zinterpretowac ich wyniki i wyciagnac¢ wnioski

RPW1A_U09

Potrafi dobra¢ materiaty i technologie wytwarzania do
wymagan projektowych i warunkéw pracy konstrukeji
mechanicznych

RPW1A_U10

Potrafi zaprojektowaé, wykonac i zaprogramowac prosty ukfad
automatycznego sterowania, uzywajac odpowiednio dobranych
metod, technik i narzedzi

RPW1A_U11

Potrafi dokonac identyfikacji procesu wytworczego,
wykorzystujac metody analityczne, symulacyjne
i eksperymentalne

RPW1A_U12

Potrafi obstugiwac i konserwowac roboty przemystowe
i urzadzenia peryferyjne

RPW1A_U13

Stosuje zasady bezpieczenistwa i higieny pracy

RPW1A_U14

Potrafi zaprojektowaé oraz wykona¢ przemystowy uktad
pomiarowy, uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik,
narzedzi i materiatow

RPW1A_U15

Potrafi przy formulowaniu i rozwigzywaniu zadan
inzynierskich uwzglednia¢ ich aspekty systemowe
i pozatechniczne

RPW1A_Ul6

Potrafi projektowaé¢ manipulatory, roboty oraz urzadzenia
peryferyjne, wykorzystujac standardowe podzespoty

RPW1A_U17

Potrafi opracowac plan operacyjny (harmonogram) prostego
procesu wytworczego i przeprowadzi¢ analize wykorzystania
zasobow technicznych i materialowych

RPW1A_U18

Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ eksperyment
technologiczny oraz zinterpretowac jego wyniki

RPW1A_U19

Potrafi dobra¢ robota produkcyjnego lub grupe robotéw wraz
z ich oprzyrzadowaniem i sterowaniem spelniajacych
wymagania produkcyjne

RPW1A_U20

Potrafi planowac¢ i organizowac prace indywidualna oraz
w zespole

Kompetencje spoleczne

RPW1A_ K01

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i uznawania




jej znaczenia w rozwigzywaniu probleméw poznawczych
i praktycznych

Jest gotow do inicjowania dziatari na rzecz grupy
RPW1A_KO02 |i wspoétorganizowania dziatalnosci na rzecz srodowiska

spolecznego
RPW1A Ko3 [Jest gotow do dzialania w sposéb profesjonalny oraz
- przestrzegania zasad etyki zawodowej
RPW1A K04 Jest gotow do myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy,
- w tym do realizacji celéw spolecznych
RPW1A Ko5 [Jest gotow do odpowiedzialnego pelnienia r61 zawodowych,
- w tym dbatosci o dorobek i tradycje zawodu
Gdzie:
RPW - ksztalcenie w zakresie kierunku: robotyzacja proceséw
wytworczych

1 - studia I stopnia
A - profil ogélnoakademicki

symbol po podkresleniu:
W - kategoria wiedzy
U - kategoria umiejetnosci
K - kategoria kompetencji spotecznych
01, 02, 03 i kolejne - numer efektu ksztalcenia




b) Tabela pokrycia kwalifikacji wlasciwego poziomu Polskiej Ramy
Kwalifikacji (PRK) przez efekty ksztalcenia dla kierunku studiéw wraz
z uzasadnieniem ich wyboru lub pominiecia

Nazwa
kierunku robotyzacja proces6w wytworczych
studiow:
lI::zZtl:lI:Lnia: studia I stopnia
IIZZZ£;llcenia: ogolnoakademicki
Kod
skladnika Symbol
opisu Opis kwalifikacji wlasciwego efektu
kwalifikacji poziomu PRK ksztalcenia
wlasciwego dla kierunku
poziomu PRK
Wiedza
RPW1A_WO01
RPW1A_WO02
Absolwent zna i rozumie - RPWlA_WO3
W Zaawansowanym .stopmu — Wybrane. RPW1A W04
fakty, obiekty i zjawiska oraz dotyczace ich
metody i teorie wyjasniajace ztozone RPWIA_WO06
zalezno$ci miedzy nimi, stanowiace RPWIA_W07
P6S_WG  |podstawowa wiedze ogélna RPW1A_WO08
z zakresu dyscyplin naukowych lub RPW1A_W09
artystycznych tworzacych podstawy RPW1A_ W10
teoretyczne oraz wybrane zagadnienia RPW1A W13
z zakresu wiedzy szczegbtowej — B
wladciwe dla prc}),gramugksztalgenia RPWIA_W16
RPW1A_W18
RPW1A_W19




Absolwent zna i rozumie fundamentalne
dylematy wspoélczesnej cywilizacji

Absolwent zna i rozumie podstawowe RPWIA_W15
ekonomiczne, prawne i inne RPW1A_ W17
P65_WK  luwarunkowania réznych rodzajow dziatari RPW1A W18
zwiazanych z nadana kwalifikacja, w tym RPWIA W19
podstawowe pojecia i zasady z zakresu -
ochrony wlasnosci przemystowej i prawa
autorskiego
Obszar ksztalcenia w zakresie nauk technicznych
RPW1A_WO01
RPW1A_WO03
RPW1A_W05
Absolwent zna i rozumie: RPWI1A_W06
P6S WG podstawowe procesy zachodzace w cyklu | RPWIA_W10
- zycia urzadzen, obiektéw i systeméw RPW1A_W11
technicznych RPW1A_W12
RPW1A_W17
RPW1A_W18
Absolwent zna i rozumie ogélne zasady
P6S_ WK  [tworzenia i rozwoju form indywidualnej | RPW1A_W14
przedsiebiorczosci
Umiejetnosci
Absolwent potrafi wykorzystywac
posiadang wiedze - formulowac
i rozwigzywac ztozone i nietypowe
problemy oraz wykonywac zadania
w warunkach nie w petni
przewidywalnych przez: RPW1A_U03
P6S UW |~ wlasciwy dobér zrédet oraz informacji | RPW1A_U06
- z nich pochodzacych, dokonywanie RPW1A_U07
oceny, krytycznej analizy i syntezy tych| RPW1A_U12

informacji,

dobor oraz stosowanie wlasciwych
metod i narzedzi, w tym
zaawansowanych technik
informacyjno-komunikacyjnych (ICT)




Absolwent potrafi komunikowac sie z
uzyciem specjalistycznej terminologii

Absolwent potrafi bra¢ udziat w debacie -

P6S UK przedstawiac i ocenia¢ rézne opinie RPW1A_U02
- i stanowiska oraz dyskutowac o nich RPW1A_U04
Absolwent potrafi postugiwac sie jezykiem
obcym na poziomie B2 Europejskiego
Systemu Opisu Ksztalcenia Jezykowego
P65 UO Absolwent p?trafi planowac i organizowacé RPW1A U20
prace indywidualng oraz w zespole
Absolwent potrafi samodzielnie planowacé
P6S_UU  |irealizowaé wlasne uczenie si¢ przez cate | RPW1A_U05
zycie
Obszar ksztalcenia w zakresie nauk technicznych
Absolwent potrafi planowacé
i przeprowadzac eksperymenty, w tym RPW1A_U08
P6S_UW  |pomiary i symulacje komputerowe, RPWI1A_U17
interpretowac uzyskane wyniki i wyciaga¢ | RPW1A_U18
wnioski
Absolwent potrafi przy identyfikacji
i formulowaniu specyfikacji zadan
inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: RPW1A Ull
— wykorzysta¢ metody analityczne, RPWI1A U13
P65 UW Zylr}[ulacyjflg ; ekspe;?fmen:alne, RPW1A U15
— dostrzegac ich aspekty systemowe RPWIA U17
i pozatechniczne,
— dokonac¢ wstepnej oceny ekonomicznej RPW1A_U18
proponowanych rozwiazan i
podejmowanych dziatan inzynierskich
Absolwent potrafi dokona¢ krytycznej
P6S UW fmahz.y sposobu f.unkc/]onow.j;mla RPW1A UO1
istniejacych rozwigzan technicznych
1 oceni¢ te rozwigzania
Absolwent potrafi zaprojektowac - zgodnie | RPW1A_U09
z zadang specyfikacja - oraz wykonaé RPW1A U10
P65 UW typowe d'la kie.runku studiow prostc? | RPWI A:Ul 4
urzadzenie, obiekt, system lub zrealizowacé
. . . RPW1A_U16
proces, uzywajac odpowiednio dobranych
RPW1A_U19

metod, technik, narzedzi i materialow
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Kompetencje spoteczne

Absolwent jest gotow do krytycznej oceny
posiadanej wiedzy

P65S_KK | Absolwent jest gotéw do uznawania RPWIA_ K01
znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu
probleméw poznawczych i praktycznych

Absolwent jest gotow do wypelniania
zobowigzan spotecznych,
wspolorganizowania dzialalnosci na rzecz
Srodowiska spotecznego RPW1A K02

Absolwent jest gotéw do inicjowania RPW1A_K04
dzialarh na rzecz interesu publicznego

P6S_KO

Absolwent jest gotow do mys$lenia
i dzialania w spos6b przedsiebiorczy

Absolwent jest gotow do

odpowiedzialnego pelnienia rol

zawodowych, w tym: RPWIA_KO03

— przestrzegania zasad etyki zawodowej | RPW1A_KO05
i wymagania tego od innych,

— dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

P6S_KR

Gdzie:

Kod skladnika opisu kwalifikacji wiasciwego poziomu PRK i opis
kwalifikacji wlasciwego poziomu PRK - oznaczenia i opisy kwalifikacji
wladciwych pozioméw z zakresu wiedzy, umiejetnosci i kompetencji
spotecznych zawarte w Rozporzadzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa
Wyzszego z dnia 26 wrzes$nia 2016 r. w sprawie charakterystyk drugiego
stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji typowych dla kwalifikacji
uzyskiwanych w ramach szkolnictwa wyzZszego po uzyskaniu
kwalifikacji pelnej na poziomie 4 - poziomy 6-8 (Dz. U. z 2016 r.,
poz. 1594).
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c¢) Tabela 3. Tabela pokrycia kwalifikacji wlasciwego poziomu Polskiej
Ramy Kwalifikacji (PRK) prowadzacych do wuzyskania kompetencji
inzynierskich przez efekty ksztalcenia dla kierunku studiéw

Nazwa
kierunku robotyzacja proceséw wytworczych
studiow:
Poziom . .
Kksztalcenia: studia I stopnia
Profil . .
Ksztalcenia: ogolnoakademicki
Kod skladnik
o Oisj R Symbol
P L Opis kwalifikacji wlasciwego efektu
kwalifikacji . .
L. poziomu PRK ksztalcenia
wlasciwego .
. dla kierunku
poziomu PRK
Wiedza
RPW1A_W01
RPW1A_WO03
RPW1A_WO05
Absolwent zna i rozumie: RPW1A_WO06
PES WG pod.stawowe procesy zie\chpdzqce w cyklu RPW1A W10
- zycia urzadzen, obiektéw i systemoéw
. RPW1A_W11
technicznych
RPW1A_W12
RPW1A_W17
RPW1A_W18
Absolwent zna i rozumie ogolne zasady
P6S_ WK  |tworzenia i rozwoju form indywidualnej RPW1A_W14
przedsiebiorczosci
Umiejetnosci
Absolwent potrafi planowacé
i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym RPWI1A_U08
P6S_UW  |[pomiary i symulacje komputerowe, RPWIA_U1Y
interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ | RPW1A_U18
wnioski
Absolwent potrafi przy identyfikacji RPWI1A_UT1
P6S_UW i formutowaniu specyfikacji zadan RPWIA_U13
inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: RPW1A_U15
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— wykorzysta¢ metody analityczne,

RPW1A_U17

symulacyjne i eksperymentalne, RPW1A_U18
— dostrzegac ich aspekty systemowe
i pozatechniczne,
— dokonac wstepnej oceny ekonomicznej
proponowanych rozwigzan
i podejmowanych dziatan inzynierskich
Absolwent potrafi dokonac krytycznej
P65 UW .ana!lz.y sposobu f‘unkc’]onow%mla ' | ReW1A_UO1
istniejacych rozwiazan technicznych i ocenié¢
te rozwigzania
Absolwent potrafi zaprojektowac - zgodnie | RPW1A_ U09
z zadang specyfikacja - oraz wykonac RPWI1A U10
P65 UW typowe d.la kle?unku studiow proste.f | RPWIA U4
urzadzenie, obiekt, system lub zrealizowac
. . o RPW1A_U16
proces, uzywajac odpowiednio dobranych
RPW1A_U19

metod, technik, narzedzi i materiatow
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